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UNIVERSITATEA TEHNICA GHEORGHE ASACHI DIN IASI

FACULTATEA DE MECANICA invita operatorii economici interesati sa depuna oferta pentru
atribuirea contractului de achizitie public “ Sistem mecatronic industrial ” - MC

INVITATIE DE PARTICIPARE

1. Informatii generale

1.1 Achizitor
Denumirea: Universitatea Tehnica "Gheorghe Asachi” din lasi
Facultatea de Mecanica
Adresa: Bdul.Prof. Dimitrie Mangeron nr. 43, lasi
Responsabil achizitie: Ing. Mona Anita
Telefon: 0232702297
Email: mona.anita@tuiasi.ro

1.2 Publicarea invitatiei de participare si a documentelor anexate
www.tuiasi.ro/administratie/achizitii-publice

1.3 Depunerea ofertelor
2. Ofertele se vor trimite cétre beneficiar prin email : mona.anita@tuiasi.ro sau se vor depune la

Registratura Universitatii Tehnice ,Gheorghe Asachi” din lagi, Bdul Prof. Dimitrie Mangeron

nr. 67, Imobil T, lasi - 700050 pana pe data de 04.06.2024 ora 09%.

Oferta depusa la Registratura Universititii Tehnice ,,Gheorghe Asachi” din lasi, va

4. fi in plic inchis cu mentiunea: Sistem mecatronic industrial ” - MC -_Universitatea
Tehnicé ,,.Gheorghe Asachi” din lasi, Facultatea de Mecanica .

5. Ofertantul declarat castigator va introduce in catalogul de pe SICAP produsele ofertate cu
denumirea — ‘Sistem mecatronic industrial ” - MC”.si codul CPV —42000000-6 , Tn maxim
2 zile de la data primirii comunicari.

=

5.1 Modul de elaborare a ofertei

Ofertantul trebuie si elaboreze oferta pentru toate produsele din lot. Este un lot . Oferta va
include toate produsele, in cantitdtile solicitate .Oferta va cuprinde toate cheltuielile legate de livrarea
produselor ofertate la sediul beneficiarului. . (Nu vor fi luate in considerare ofertele din care lipsesc
repere/lot solicitate prin caietul de sarcini).

v" Propunerea tehnico-financiara
Ofertantul va elabora propunerea tehnico-financiara astfel incat aceasta sa respecte in

totalitate cerintele prevazute in caietul de sarcini si sa furnizeze toate informatiile
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solicitate cu privire la pret, producator, model, precum si la alte conditii financiare si
comerciale legate de obiectul contractului de achizitie publica. Ofertantul va specifica
n mod obligatoriu termenul de livrare si perioada de garantie. Prin termen de livrare se
intelege livrarea produsului finit / personalizat.

1.56. Prezentarea ofertei

Limba de redactare a ofertei: Romana
Moneda in care este exprimat pretul contractului: Lei
Perioada miniméa de valabilitate a ofertei: "~ 30 de zile

6. Obiectul contractului

2.1 Tip contract:

Lucrari O,
Produse [
Servicii [,

Denumire contract / achizitie: — “ Sistem mecatronic industrial ” — MC si codul CPV —42000000-6
2.2 Descrierea contractului

Nr. UM
Nr.lot | ert Cod CPV Denumire produs/caracteristici Cant Termen de livrare

“Sistem mecatronic industrial

1 Sistem mecatronic | buc 90 zile de la semnarea de
LOT1 42000000-6 industrial ” conform caietului de 1 ambele parti a wmenzii
sarcini contractului

2.4.Valoarea estimata a contractului:
53952,94 lei fara TVA

2.5 Sursa de finantare:

Sponsorizare

2.6.Locul de livrare a produselor:

Universitatea Tehnica Gheorghe Asachi din lasi

Facultatea de Mecanica — Bdul. Prof. Dimitrie Mangeron nr. 43, lasi — Biroul Administrativ

7. Procedura aplicata pentru atribuirea contractului de achizitie publica:
Achizitie directa

8. Informatii detaliate si complete cu privire la criteriul aplicat pentru stabilirea ofertei castigatoare
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Pretul cel mai scdzut, cu respectarea caracteristicilor tehnice.
9. Garantia de buna executie — nu este cazul

10. Plata pretului contractului
Se va face prin O.P., in contul de Trezorerie indicat de catre operatorul economic, in maxim

30 zile de la receptie, in baza facturii fiscalesia procesului verbal de predare- primire,
contractului de achizitie si a notei de receptie. Pretul contractului nu se actualizeaza.

7. Anunt de atribuire

Tn urma finalizarii achizitiei directe, autoritatea contractanta va publica, pe pagina proprie de
internet www.tuiasi.ro/administratie/achizitii-publice, un anunt de atribuire in termen de 15 zile de
la data incheierii contractului.

Administrator Sef Facultate
Ing. Mona Anita

CAIET DE SARCINI
I Bulevardul Prof. Dimitrie Mangeron nr. 43, 700050, lagi >\\/<' I N G E N I U M
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CAIET DE SARCINI

Caietul de sarcini face parte integranta din documentatia pentru elaborarea si prezentarea ofertei
si constituie ansamblul cerinselor pe baza carora se elaboreaza de catre fiecare ofertant propunerea
tehnica.

Cerintele impuse vor fi considerate ca fiind minimale. in acest sens orice ofertd prezentats,
care se abate de la prevederile Caietului de Sarcini, va fi luatd in considerare, dar numai in masura
in care toate caracteristicile din propunerea tehnica presupun asigurarea unui nivel calitativ egal sau
superior cerintelor minimale din Caietul de sarcini, ofertarea de produse cu caracteristici tehnice
inferioare celor prevazute in caietul de sarcini si termene de livrare mai mari decét cele prezentate, atrage
descalificarea ofertantului.

Operatorii economici au obligatia de a prezenta fise tehnice si declaratii de performanta pentru

produsele ofertate.
NOTA : specificatile tehnice care indicd o anumita origine, sursa, productie, un procedeu special, o marca de fabrica

sau de comert, un brevet de inventie, o licentd de fabricatie, sunt mentionate doar pentru identificarea cu usurinta a
tipului de produs si NU au ca efect favorizarea sau eliminarea anumitor operatori economici sau a anumitor produse.
Acest e specificatii vor fi considerate ca avand mentiunea de « sau echivalent ».

UM
Nr. Cod CPV Denumire produs/caracteristici Cant Te@en de
lot livrare

Sistem mecatronic industrial, alcituit din: sistem de alimentare
gravitational cu paleti, paleti cu patru cuiburi pentru piese
cilindrice, sistem de transport (conveior central) cu encoder si
actionare prin servomotor cu encoder {cu contro! in pozitie, viteza, |
acceleratie), sistem senzorial pentru determinare caracteristici
piese (culoare, antena RFID si tag-uri), sistem de manipulare
(portal cu functii de sortare, manipulare, asamblare) cu doud axe
de miscare (din care o axa orizontald cu actionare electrica
controlabild in bucld-inchisa in pozitie si/sau viteza si una verticala
cu actionare pneumatica bistabild), sistem de prindere pneumatic
(gripper) cu functie compusa (prindere: paleti, piese, capace),
doua sisteme de transport auxiliare {conveior lateral) cu actionare
| pneumatica (prin indexare), jgheaburi de evacuare piese, sistem
| de distributie modular pentru comanda motoarelor pneumatice
din structura sistemului (alimentare, transport, prindere), sistem
de prepare aer (filtrare, reglare), interfete semnale digitale (tip
SysLink), componente auxiliare de control, sistemul de comanda
si control (PLC/IPC), placd suport, cu descrierea tehnica detaliata
in continuare.
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buc |

e  Placi suport: Placa (blat) prevazuta cu canale T-slot sau
V-slot (profil slot 8 mm), material placa (aluminiu
anodizat); dimensiuni placa (minim: 80 cm x 80 cm),
grosime placa (minim: 2 cm); capace de protectie negre
si profil de acoperire din cauciuc pentru protectia
blatului
Cantitate: 1 buc.

e Sistem de alimentare gravitational cu paleti: structura
mecanica din profil aluminu anodizat pentru stocarea
paletilor si a pieselor interne, cu montare pe sistemul de
transport; cilindri pneumatici de blocare (2 buc.), cursa
10 mm, normal extingi, cu simpla actiune si extindere cu
arc; cilindri pneumatici de oprire {2 buc.), cursa 10 mm,
normal extingi, cu simpla actiune si extindere cu arc;
senzor capacitiv pentru magazie goald, semnal iegire de
tip PNP/NPN programabil, cu 3 fire; distribuitoare
pneumatice de tip 3/2 pentru actionarea celor 4 cilindri.
Cantitate (Sistem de alimentare gravitational cu
paleti): 1 buc.

e  Paleti cu patru cuiburi pentru piese cilindrice | 90ziledela
Descriere palet: paleti cu dimensiunea de 118 x 118 semnarea de

42000000-6 mm?, prevazuti cu patru cuiburi pentru stocarea pieselor 1 | ambele partia

de lucru. Paletii cu piese trebuie si poatd fi stocati in comenzii

magazia gravitationald a sistemului de alimentare, contractului

extragi automat de cdtre acesta §i avansati pe sistemul de

transport.

Descriere piese de lucru (piese cilindrice cu capac

demontabil):

Diametru extern: 40 mm; Diametru interior: 36 mm;

naltime piesa: 25 mm; Tndltime capac: 9.5 mm;

Tnal{ime piesa + capac: 28 mm; Culori piese: alb, verde,

portocaliu, gri, rosu, albastru; Material: PLA; Masa

aproximativa a piesei: 12g

Cantitate (ansamblu: 1 x palet + 3 x piese}: 6 buc

LO
T1

e Sistem de transport, compus din:

- Conveior central (1 buc.), alcdtuit din: structura
mecanicd din profil aluminiu prevdzutd cu sistem de
transfer cu role si curea dintatd destinat transportului
paletilor cu piese cilindrice, compatibild pentru montaj
cu sistemul de alimentare cu paleti si cu sistemul de
manipulare piese, distanta de transport: 600 mm.

- Sistem de actionare conveior (1 buc.), compus din:
servomotor electric {putere nominald de 0.1 kW, cuplu
nominal 0.32 Nm, cuplu maxim 0.95 Nm, turatie maxima
5000 rpm), encoder optic absolut multiturad cu rezolutia
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de 20 biti, cablu alimentare, conector circular M17, cablu
encoder, reductor melcat cu raport de reducere de 20:1.
- Encoder incremental extern (1 buc): montat la iesirea
reductorului, minim 2048 pulsuri pe rotatie;

- Senzor capacitiv (minim 1 buc.) pentru detectia pozitiei,
semnal PNP/NPN programabil, cu 3 fire, distanta
minimia de masurare 0.5 mm, distanta maximd de
masurare 8 mm, frecventa minima de comutare 15Hz, cu
buton de invatre;

- Senzori optici (minim 2 buc.) cu 2 iesiri digitale, distanta
minima de masurare 50 mm, distanta maxima de
mésurare 1400 mm, butoane de invatare pentru fiecare
iesire digitala;

- Senzor pentru masurarea distantei (1 buc.), comunicatie
|O-Link, interfata touch-display, distanta minima de
masurare 25mm, distanta maxima de masurare 700 mm,
repetabilitate <0.5%, rezolutie imm, acuratete < 4%;

- Senzor detectare culoare (minim 1 buc.) cu distanta
minim3a de mésurare 50 mm, distanta maxima de
masurare 150 mm, comunicatie [0-Link, minim 2 iesiri
digitale, frecventa de comutare 4 kHz;

- Antena RFID (1 buc) si tag-uri, cu frecventa de operare
13.56 MHz, puterea de iegire minimd 200 mW, distanta
maxima de detectie a tag-ului 60 mm, compatibila 10-
Link;

- Modul 10-Link master cu interfata EtherCAT pentru
conectarea senzorilor 10-Link, minim 8 interfete de
conectare M12 (4-pini), alimentare 24 VDC, factor
protectie IP67, comunicatie MQTT, comunicatie OPC UA,
viteza de transmisie 10 MBit/s / 100 Mbit/s.

- Conveioare laterale (2 buc.): structura mecanicd din
profil aluminiu cu sistem de transfer paleti prin glisare, cu
actionare pneumaticd (cilindru pneumatic cu dubl3
actiune, cursa 125 mm, cu antirotire, distribuitor
pneumatic 5/2), destinat evacuarii paletilor, compatibil
pentru montaj cu sistemul de manipulare piese, distanta
de transport 600 mm, senzori la capete de cursa.

- Unitdti tip tobogan (2 buc.): destinat evacuarii pieselor
| cilindrice, cu montaj sub conveioarele laterale

- Conditii montaj: conveiorul central se monteaza intre
conveioarele laterale, distantele de transport ale
conveioarelor de aprovimativ 600 mm, sistemul senzorial
se moteazd pe conveioare.

- Dimensiuni gabarit (Sistem de transport): 440 x 770 x
160 mm?

Cantitate (sistem de transport): 1 buc.

e Sistem manipulare piese. Sistem ,gantry” (portal) cu
functii de sortare, manipulare, asamblare, cu doua axe de
miscare (o axd orizontald cu actionare electrica,
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controlabilz in bucld-inchis3 in pozitie si/sau viteza si una
verticald cu actionare pneumaticad bistabild), sistem de
prindere pneumatic (gripper) cu funcfie compusa
(prindere: paleti, piese, capace).

Sistemul manipulare piese este compus din:

- Axa electricd cu transmisie prin surub (Axa orizontald),
cursa minima 400 mm, pas 12 mm/rot, sarcind maxima
verticald 3.5 kg, sarcind maxima orizontald 20 kg,
repetabilitate +0.005 um, acceleratie maxima 3.6 m/s?,
viteza maxima 0.72 m/s, moment maxim motor 1.1 Nm;
prevazutd cu servomotor (putere nominala de 0.1 kW,
cuplu nominal 0.32 Nm, cuplu maxim 0.95 Nm), turatie
maximé 5000 rpm, racire naturald, prevdzut cu encoder
optic absolut multiturd cu rezolutia de 20 biti, cablu de
alimentare, conector circular M17, cablu encoder, fara
frang;

- Cilindru pneumatic compact integrat cu sistem de
ghidare (Axa verticald), cu dubla actiune, cursa minima
40 mm, senzori de capét de cursd cu semnal de iegire
PNP, frecventa de comutare 1 kHz, conexiune pe 3 fire,
alimentare 24VDC, drosele ,meter-out” pentru tub de
4mm, distribuitor pneumatic 5/2 bistabil;

- Gripper paralel (montat pe axa verticald), cu simpla
actiune, normal deschis, arhitectura cu 2 degete,
presiune minima de operare 2.5 bari, presiune maxima
de operare 7 bari, repetabilitate £ 0.01 mm, cursd 6 mm,
drosel ,meter-in” pentru tub de 4mm; prevazut cu senzor
de capét de cursd, cu semnal de iegire PNP, frecventa de
comutare 1kHz, conexiune prin 3 fire, alimentare 24VDC;
previdzut cu ventuza pentru vacuum, amortizor sunet,
diametru ventuza de 10 mm, din silicon, presostat cu
presiunea maxima de operare de 5 bari, cu presiunea de
comutare ajustabild, cu led de stare, actionare prin
distribuitoare pneumatice tip 3/2 (2 buc.);

- Generator de vacuum, duza cu diametru de 0.4 mm
pentru tub de 4mm, presiune de alimentare 3.5 bari,
presiune minim3 de operare 1 bar, presiune maxima de
operare 6 bari;

Cantitate (Sistem manipulare piese): 1 buc.

e Unitate de comanda servomotoare:

- Unitate de comanda servomotor, curent maxim 3.3A,
curent nominal 1.4 A, tensiune de alimentare 230V,
frecventa 50 Hz, interfatd encoder motor, interfata
encoder extern, putere maximd 0.45kW, putere
nominald 0.15 kW, compatibil EtherCAT, Profinet,
EthernetlP, sercos;

- Unitate de comanda servomotor, curent maxim 3.3 A,
curent nominal 1.4 A, tensiune de alimentare 230 V,
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frecventa 50 Hz, interfati encoder motor, putere maxima
0.45 kW, putere nominal3 0.15 kW, compatibil EtherCAT,
Profinet, EthernetlIP, sercos, baterie, sursa 24 VDC, 10 A;
- Panou didactic cu switch-uri ON/OFF/MOMENTARY
pentru fiecare intrare digitald, borne securizate de 4 mm
pentru fiecare intrare/iesire digitala, borne securizate de
4 mm pentru fiecare intrare/iegire analogicd, cel putin 2
potentiometre pentru simularea intrarilor analogice in
domeniul 0-10 V, mufa alimentare cu siguranta fuzibila si
comutator ON/OFF, cablu de alimentare, suport de
aluminiu anodizat compatibil cu blatul de aluminiu.
Cantitate: 1 buc.

e Unitate/bloc de conectare intréri-iesiri: Caseta interfata
intrare / iesire, cutie policarbonat cu minim 8 conectori
intrare/iesire proces, panou HPL cu minim 2 conectori
centronics cu 24 pini pentru conectarea a 16 intrari
digitale, 16 iesiri digitale, minim 1 conector DB15 cu 15
pini pentru conectarea a 4 intrari analogice si 2 iegiri
analogice, minim 2 cabluri cu mufe Centronics / Syslink.
Cantitate: 1 buc.

¢ Sistem de prepare aer; Sistem de preparare aer cu ventil
cu 3 porturi, actionare manuald, amortizor, regulator
pneumatic cu filtru (5 um), vas din policarbonat, presiune
maxima de functionare de 10 bar, manometru 0+10 bar,
releu de presiune 1+6 bar cu conectare prin 2 fire.
Cantitate: 1 buc.

e Sistem de comandi si control (PLC/IPC), compus din:

- Constructie de tip panou didactic (format A4) gravat,
prevdzut cu: borne securizate de 4 mm pentru realizarea
conexiunilor (minim: 16 borne DI pentru intrarile digitale,
16 borne DO pentru iesirile digitale, 4 borne Al pentru
intrarile analogice si 2 borne AQO pentru iesirile
analogice), comutatoare ON/OFF/MOMENTARY pentru
selectarea semnalelor digitale de intrare, LED-uri
indicator pentru fiecare iesire digitald, afisaj digital LED
(pentru afisarea valorilor intrarilor si iesirilor analogice),
4 potentiometri reglabili pentru modificarea valorilor
analogice, 4 comutatoare ON/JON/ON pentru selectare
internd/ externi intréri analogice;

- PLC/IPC cu unitate centrald compactd cu CPU 64 Bit
Quad-Core ARM sau echivalent, minim 4 GB eMMOC,
minim 2 GB RAM, minim 1MB memorie remanenta,
minim 1 x GBit Ethernet (RJ45) pentru interfata
EtherCAT, minim 1 x GBit Ethernet (RJ45) pentru
interfata de inginerie, minim 1 x GBit Ethernet (RI45)
pentru interfata Ethernet, minim 1 USB C (2.0), card de
memorie SD card de 16 GB;
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- Module de intréri/?e§iri digitale compatibile cu CPU de
mai sus, avdnd minim 16 intrdri digitale 24VDC si minim
16 iegiri digitale 24VDC, 0.54;

- Module de intriri/iesiri analogice compatibile cu CPU de
mai sus, avand minim 4 intrari analogice 0-10V, si minim
2 iesiri analogice 0-10V;

- Sursa de alimentare: 230 VAC /24 VDC, 5A;

- Sistem de operare Linux Ubuntu Core sau echivalent,
licentd de comunicatii tip EtherCAT, licenta pentru
programare PYTHON, licenta programare CODESYS,
licenta pentru protocolul de comunicatie OpcUA;

- Interfatd standard SysLink cu 2 conectori 24 de pini
integrati pentru intrari / iesiri digitale standard SysLink,
un conector 15 pini integrati (DB15) pentru intrari / iesiri [
analogice;

- Cablu de alimentare si un cablu de retea.
Cantitate (Sistem de comandd si control PLC/IPC): 1
buc.

e Specificatii software PLC/IPC (PSE/IDE, Runtime
system)
(PSE/IDE: Programming Support
Environment/integrated Development Environment)

Mediile software de control (PSE/IDE si Runtime system)
pentru dezvoltarea si implementarea aplicatiilor trebuie
sa asigure, fara costuri suplimentare:

- Implementare aplicatii in limbaje de programare
conform [EC 61131-3: Instruction List, Ladder Diagram,
Function Block Diagram, Sequential Function Chart,
Structured Text;

- Implementare aplicatii in limbaje de programare
Lcontinuous Function Chart” (CFC} si ,Continuous
Function Chart - page oriented” extensii a 1EC 61131-3;

- Implementare tehnici de Programare Orientatd Obiect
conform IEC61131 (Classes or equivalent FBs, Methods,
Interfaces, Inheritance, Polymorphism);

- Include biblioteci de functii specializate ,, motion control”
in conformitate cu bibliotecile PLCopen (Motion Control)
si in compatibilitate cu resursele hardware descrise la
punctul 1; programarea miscdrii prin intermediul
functiilor motion control (PLCopen) prin asocierea de
interfete de tipul Axisinterface; include functii de control
a pozitiei, respectiv vitezei, cu actualizare continua a
referintei si rulare in tosk independent cu specificare
timp ciclu de scanare sub 2 ms; include functii de
sincronizare a migcarii axelor/motoarelor.

- dezvoltare aplicatii HMI (interfatad grafica disponibild in
CODESYS)
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- Import si export obiecte {proiect) in format XML
(PLCopen format) cf. IEC 61131-10

- Model software in conformitate cu standardul IEC 61131

- Programarea aplicatiilor PLC pe task-uri {cf. IEC 61131)

¢ Licente software incluse:

- Aplicatia software PSE/IDE: fard costuri suplimentare
(free)

- Aplicatiile Runtime system {PLC/IPC) —licente incluse: PLC
programming, motion control (Licenta de actionare axe
multiple cu minim 2 axe actionate, compatibild cu
sistemul de conducere i unitatea de comanda
servomotoare), HMI (interfatd graficd disponibila in
CODESYS), OPC-UA.

PE SEAP

LOT 1 — Sistem mecatronic industrial’ - MC* cod CPV - 42000000-6
Descriere:
LOT 1 Sistem mecatronic industrial” - cu toate caracteristicile care se pot luain considerare
Pref catalog: pref fard TVA.

Termen de livrare: 90 zile de la semnarea contractului/comenzii de catre ambele parti.

Produsele la livrare trebuie si fie insotite de declaratie de conformitate si garantie.

Ofertantul va specifica in mod obligatoriu termenul de livrare si termenul de garantie.

Referitor la termenul de livrare: operatorul economic trebuie s& mentioneze clar termenul de livrare si
termenul de garantie oferit produselor.

Ofertele care nu respectd termenele de livrare, termenele de garantie mentionate in invitatia de
participare vor fi considerate neconforme.
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