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UNIVERSITATEA TEHNICĂ “GHEORGHE ASACHI” DIN IAŞI 

Facultatea de Inginerie Electrică, Energetică şi Informatică Aplicată. 

Departamentul Utilizări, Acţionări şi Automatizări Industriale 

Concurs pentru ocuparea postului de asistent universitar, poziţia 21, din Statul de funcţii 
2024/2025 al dep. UAAI   

Disciplinele postului: - Acționari  electrice 

   - Acționari  electrice II 

   - Sisteme de control distribuit 

   - Convertoare statice de putere I 

 

 

TEMATICA DE CONCURS  

pentru proba scrisă si proba orală de ocupare a 

postului de asistent universitar, poziţia 21, din Statul de funcţii al  

Departamentului Utilizări, Acţionari şi Automatizări Industriale - UAAI  

 sesiunea  ianuarie 2025  – 

 

1. Structura modernă a unui sistem de acționare electrică. Controlul sistemelor de 

acționare electrică (SAE). 

2. Ecuația de echilibru mecanic scrisă pentru un sistem de acționare electrică. Variante 

ale ecuației de echilibru mecanic pentru mișcarea de rotație. 

3. Raportarea cuplurilor rezistente și a momentelor de inerție la viteza arborelui 

motorului. 

4. Regimuri de funcționare ale mașinilor de lucru, ale motoarelor electrice și regimuri 
de funcționare specifice SAE, în general.  

5. Mașina de c.c. cu magneți permanenți. Mașina de c.c. elementară. 
6. Mașina de c.c. cu excitație electromagnetică. Regimuri de funcționare. 
7. Caracteristici mecanice artificiale și metode de reglare ale vitezei motorului de c.c. 

obținute prin modificarea tensiunii de alimentare și prin modificarea rezistenței din 
circuitul indusului. 

8. Regimuri de frânare specifice motoarelor de c.c. cu excitație separată. Regimul de 

frânare dinamică, prin cuplare inversă și regimul de frânare cu recuperare de energie 

electrică. 

9. Structura unui SAE cu motor de c.c. (Mcc) controlat. Modelul electric al motorului și 
modelul dinamic al ansamblului motor de c.c. - mașină de lucru, al convertorului 

static (chopper) și al traductoarelor. 
10. Controlul SAE cu motoare de c.c. Modelul dinamic al unui SAE cu motor de c.c. 

prevăzut cu o structură de regalare în cascadă. Funcționarea structurii. 
11. Generalități asupra SAE cu motoare asincrone. Structura unui SAE cu motor asincron 

Mas alimentat de un invertor PWM trifazat și controlat de un sistem numeric de tip 
microcontroler. 

12. Caracteristici mecanice artificiale ale motorului asincron obținute prin modificarea 
frecvenței tensiunii de alimentare. Controlul scalar U/f. 
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13. Performanțe de regim tranzitoriu ale SAE controlate în viteză cu regulatoare de tip 
proporțional-integral (PI). 

14. Performanțe de regim staționar ale SAE controlate în viteză cu regulatoare de tip PI. 
15. Capacitatea de rejecție a sarcinii de formă complexă. Structura combinată de control 

a vitezei SAE. 

16. Criterii analitice de acordare a regulatoarelor. Criteriul rapoartelor duble. 

17. Arhitecturi ale sistemelor de control. 

18. Arhitectura sistemelor de control distribuit. 

19. Structura rețelei CAN, modul de conectare a unui nod la rețea, structura mesajului 
CAN 2.0. 

20. Criterii de clasificare ale convertoarelor statice. Clasificarea convertoarelor 

electronice de putere în funcţie de tipul conversiei statice realizate. 

21. Redresorul monofazat în punte (B2) comandat prevăzut cu filtru de curent la ieşire. 
22. Redresorul trifazat cu punct median (M3) – schemă, forme de undă ideale, 

funcţionare, calculul tensiunii medii de ieșire. 

23. Convertorul c.c.- c.c. cu funcţionare în 4 cadrane în punte H (full bridge). 

24. Conversia statică continuu-alternativ a energiei electrice. Clasificarea invertoarelor. 

Invertorul PWM monofazat. Modularea sinusoidală. 
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TEMATICA DE CONCURS  

pentru proba practică de ocupare a 

postului de asistent universitar, poziţia 21, din Statul de Funcţii al  

Departamentului Utilizări, Acţionari şi Automatizări Industriale - UAAI 

 sesiunea  ianuarie 2025  – 

  

 

1. Pornirea motorului de c.c. cu trepte de rezistență. Frânarea dinamică. 
2. Regimul tranzitoriu de pornire și de frânare a motorului de c.c. utilizând 

convertoarele electronice de putere. 

3. Pornirea automată a motorului asincron cu trepte de rezistență. Frânarea dinamica. 

4. Pornirea automată a unui motor asincron cu inele utilizând un automat programabil. 

5. Reglarea vitezei motoarelor asincrone trifazate utilizând convertoarele de frecvenţă. 
6. Modelarea şi simularea numerică a ansamblului convertor  maşină de c.c. Analiza 

caracteristicilor dinamice la pornire. 

7. Modelarea şi simularea numerică a ansamblului convertor static  maşină de c.c. – 

sarcină mecanică. Implementarea şi acordarea regulatorului de curent conform 

criteriului modulului.  

8. Implementarea şi acordarea regulatorului de viteză conform criteriului modulului și al 

criteriului simetriei utilizând simularea numerică.  
9. Controlul distribuit al proceselor industriale utilizând protocolul de comunicație 

Profibus/Profinet. 

10. Redresorul monofazat în punte (B2) comandat cu filtru de curent. 

11. Redresorul trifazat în punte (B6) cu sarcină activă R-L-E. 

12. Convertorul c.c.  c.c. cu funcţionare în 4 cadrane (structura în punte H) 
13.  Invertorul PWM monofazat. Modularea sinusoidală.                                              
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